
Spezifikation Servomotor
200 VAC 200 VAC 200 VAC 400 VAC

B4 B2 B3 B2 B3

Nennaus-
gangsleistung kW / PS 0,05 / 0,06 0,1 / 

0,13 0,2 / 0,26 0,4 /
0,53 0,75 / 1 1 / 1,34 1,5 / 

2,01 2 / 2,68 3 / 4,02 5 / 6,7 1 / 1,34 1,5 / 2,01 2 / 2,68 3 / 4,02 5 / 6,7

Nenndreh-
moment Nm / lb-in 0,16 / 1,41 0,32 / 

2,83
0,637 / 

5,63
1,27 / 
11,23

2,39 / 
21,15

3,18 / 
28,14

7,16 / 
63,36

9,55 / 
84,51

14,3 / 
126,55

23,9 / 
211,51

4,78 / 
42,3

7,16 / 
63,36

9,55 / 
84,51

14,3 / 
126,55

23,9 / 
211,51

Spitzendreh-
moment Nm / lb-in 0,48 / 4,24 0,96 / 

8,49 1,91 / 16,9 3,82 / 33,8 7,16 / 
63,36

8,8 / 
77,88

21,5 / 
190,27

28,7 / 
253,99

36,5 / 
323,02

54,3 / 
480,55

14,3 / 
126,55

21,5 / 
190,27

28,7 / 
253,99

36,5 / 
323,02

71,6 / 
633,66

Nennstrom A 0,6 1,1 1,5 2,9 5,1 6,8 8,2 11,3 18,0 28,0 3,0 4,3 5,7 8,8 15,0

 Max. Strom A 1,7 3,0 4,7 9,2 15,3 21,0 24,6 33,9 54,0 84,0 9,0 12,9 17,1 26,4 45,0

Nenndrehzahl U/min 3000 2000

Max. 
Drehzahl U/min 6000 3000

Rotorträg-
heitsmoment 
(mit Bremse)

kg x cm2 0,019 
(0,05)

0,035 
(0,052)

0,1469 
(0,1794)

0,2435 
(0,2759)

0,9094 
(1,0655)

1,144 
(1,3)

18,4 
(19,5)

23,5 
(24,6)

41,3 
(44,5) 65,7 (68,9) 13,2 

(14,3)
18,4 

(19,5) 23,5 (24,6) 41,3 (44,5) 65,7 (68,9)

lb-in2
0,0065 
(0,017)

0,012 
(0,0177)

0,0501 
(0,0613)

0,0832 
(0,0942)

0,3107 
(0,3640)

0,3909 
(0,4442)

6,2875 
(6,6634)

8,0303 
(8,40621)

14,1128 
(15,2063)

22,3824 
(23,5442)

4,5106 
(4,8865)

6,2875 
(6,6634)

8,0303 
(8,40621)

14,1128 
(15,2063)

22,3824 
(23,5442)

Gewicht (mit 
Bremse)

kg 0,374 
(0,566)

0,508 
(0,7) 0,9 (1,3) 1,3 (1,7) 2,6 (3,2) 3,1 (3,8) 8,9 

(10,4)
10,8 

(12,3) 
16,63 

(20,23) 24,3 (27,9) 7 (8,5) 8,9 (10,4) 10,8 (12,3) 16,63 
(20,23) 24,3 (27,9)

lb 0,82 
(1,24)

1,12 
(1,543)

1,984 
(2,866)

2,866 
(3,747)

5,732 
(7;054)

6,834 
(8,377)

19,621 
(22,928)

23,81 
(27,116)

36,662 
(44,6)

53,572 
(61,509)

15,432 
(18,74)

19,621 
(22,928)

23,81 
(27,116)

36,662 
(44,6)

53,572 
(61,509)

Bremse Nenn-
spannung 24VDC ±10 %

Bremse 
Nennleistung W 4,0 7,4 9,6 19,5 35,0 19,5 35,0

Bremse 
Haltedrehmo-
ment

Nm / lb-in 0,318 / 2,814 1,5 / 13,276 3,2 / 28,322 12 / 106,209 40 / 354,03 12 / 106,209 40 / 354,03

Inkremental-
Drehgeber PPR - 20 Bit (1.048.576) 20 Bit (1.048.576)

Absolut-
Drehgeber PPR 23 Bit (8.388.609) 23 Bit (8.388.608)

Isolierstoff-
klasse F

Umgebungs- 
temperatur °C / °F 0 bis 40 °C / 32 bis 104 °F (nicht gefrierend)

Luftfeuch-
tigkeit 
Umgebung

RH 20 % bis 80 % nicht kondensierend

Schutzklasse IP67 / NEMA6 IP65 / NEMA4X

* Die Werte in Klammern gelten für Servomotoren mit Haltebremsen


